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CONTROLE DO DOCUMENTO

Titulo Caderno de Missdes - Modalidade Il - AgroTech
Evento Desafio UniRV de Robética e Inovagao - SUDOEXPO 2026
Publico-alvo Equipes participantes da Modalidade Il - AgroTech
Finalidade Orientar_ a preparagao e a execugao das cinco missdes
presenciais.
Emi Comissao Organizadora do Desafio UniRV de Robdtica e
missor

Inovagao

e Documento técnico oficial complementar ao Edital e ao
Classificagao e
Regulamento Técnico.

Histoérico de revisoes

Minuta visual consolidada para

0.9 05/08/2026 T
validagéao técnica.

Comissao Organizadora

Emissado do Caderno de

1.0 05/08/2026 . LT
Missdes para publicagéo oficial.

Comisséo Organizadora

Hierarquia documental

Em caso de divergéncia, prevalecem, nesta ordem: Edital e retificagcdes; Regulamento Técnico da Modalidade II; comunicados
oficiais; este Caderno de Missdes; Memorial da Arena. A configuragdo geométrica e as posigdes exatas dos elementos serao
apresentadas no Memorial da Arena e nos comunicados técnicos aplicaveis.

Natureza deste documento
Este caderno descreve objetivos, configuragdes iniciais, sequéncias operacionais, critérios de pontuagao e condigdes de
validagao das missoes. Nao substitui o Regulamento Técnico nem contém regras construtivas completas do rob0.
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1. INTRODUGAO E OBJETIVOS

1.1 Introducgao

A Modalidade Il - AgroTech simula operagdes de logistica agricola em uma fazenda. As equipes deverao executar tarefas
de navegacéo, coleta, elevacao, transporte, entrega e retorno operacional, combinando condug&o remota e, na missao
final, um trecho autdénomo por seguimento de linha.

As cinco missdes foram organizadas em progressao técnica: coletar, transportar, entregar, retornar e integrar. Cada
miss&o avalia uma competéncia principal e possui configuragao inicial, tempo maximo, tarefas obrigatérias, critérios de
conclusao e descontos proprios.

1.2 Objetivos do Caderno de Miss6es

e Apresentar as equipes o que devera ser realizado em cada missao.

e Padronizar a interpretagdo das configuragdes iniciais e das condi¢cdes de conclusao.

e  Definir a distribuicdo dos 100 pontos de cada missao por meio de descontos objetivos.
e Permitir o planejamento dos testes, da estratégia operacional e da preparagao do robd.
e Complementar o Edital, o Regulamento Técnico e o Memorial da Arena.

1.3 Visao geral da competigcao

A competicdo possui uma etapa de projeto e apresentagéo técnica e uma etapa presencial de desafios na arena. Este
documento se aplica exclusivamente as cinco missdes presenciais da Modalidade Il - AgroTech.

Tema da modalidade
Automacao Inteligente para o Agronegdcio do Futuro.

1.4 Limite de aplicacao
As dimensodes e caracteristicas construtivas completas do robd, os componentes obrigatérios, a inspegéo técnica, os

procedimentos de arbitragem e os critérios gerais de classificagdo permanecem definidos no Regulamento Técnico. Este
caderno reproduz apenas as informagoes indispensaveis a compreensao e execugao das missoes.
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2. VISAO GERAL E ORIENTAGOES AS EQUIPES

2.1 Quadro geral das missoes

MO01 Coleta no Galpéo Remoto 2 min Garfos, alinhamento e

coleta

Mo02 Travessia da Ponte Remoto 3 min Estabilidade, tragdo e
transporte

MO03 Entrega de Precisédo Remoto 4 min Controle fino e

posicionamento

Retorno Operacional e Navegacéo e

Mo04 Remoto 3 min

Inspegéo estacionamento
M05 Missé&o Final: Operagéo Misto 6 min Intehgra(;ao remota e
Integrada auténoma

2.2 Regras comuns de execugao

e Aarena sera reinicializada pela organizagéo antes de cada missao.

e O robd iniciara desligado ou em estado de espera, na posi¢ao definida para a missao.

o Paletes, cargas e demais elementos serédo posicionados pela organizagao.

e Cada equipe tera uma Unica tentativa oficial por missao.

e  Os deslocamentos entre elementos deverao utilizar a Faixa de Circulagao, salvo indicagéo expressa.

e Na&o havera reposicionamento manual do robd, do palete ou da carga durante a tentativa.

e O robd devera recuperar-se sozinho de contatos, desalinhamentos ou situagdes de impedimento.

e A missao podera ser encerrada por conclusao, desisténcia, paralisacao superior a 60 segundos, risco ou determinacao da
organizagao.

2.3 Modelo de pontuagao

Cada missao inicia com 100 pontos. A pontuacao final sera obtida pela dedugdo dos valores correspondentes as tarefas ndo
concluidas, as penalidades gerais e ao tempo excedente. A pontuagédo minima sera zero.

Férmula de calculo
Pontuacao final = maximo de 0 e [100 - descontos por tarefas ndo concluidas - penalidades - 0,1 ponto por segundo
completo excedente].

2.4 Regra de trajeto

Atalhos deliberados fora da Faixa de Circulagdo serdo penalizados. Pequenas ultrapassagens dos limites em curvas poderao ser
desconsideradas quando nao caracterizarem mudanga de percurso ou obtengéo de vantagem.
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3. ARENA E AREAS FUNCIONAIS

A posicao exata, a orientagdo e o tragado dos elementos serdo definidos no Memorial da Arena. Para fins de preparagéo
das equipes, aplicam-se as referéncias funcionais e dimensionais abaixo.

Arena Dimenséo aproximada de 5.000 x 5.000 mm.

Faixa de Circulagao Largura util de 400 mm; utilizada nos deslocamentos entre as areas.
Galpao Area til de 500 x 500 mm; entrada de 300 mm; sem cobertura.
Ponte Largura atil de 250 mm e comprimento aproximado de 1.000 mm.
Area de Partida 400 x 300 mm.

Area de Retirada 160 x 160 mm.

Area de Entrega 200 x 200 mm.

Area de Inspegiao 200 x 200 mm.

Area de Ativagiao Auténoma 400 x 400 mm.

Area de Desativagido Auténoma 400 x 400 mm.

Pista autonoma Faixa de 400 mm, fundo branco e linha preta de 20 mm.

Palete 120 x 120 x 15 mm.

Carga Envelope maximo de 120 x 120 x 100 mm.

Robé Envelope maximo de 350 x 200 x 200 mm, incluindo garfos.

3.1 Convengoes operacionais

e  Considera-se integralmente contido o elemento cuja projegéo vertical ndo toque nem ultrapasse a linha delimitadora da area.
° Para o posicionamento do robd, serdo considerados corpo, rodas, garfos, sensores, cabos e mecanismos moveis.

e A carga devera permanecer apoiada sobre o palete para que a entrega seja validada.

e  As areas de Ativacado e Desativagado definem os pontos de transigao entre os modos remoto e autbnomo na Missdo M05.
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M01 COLETA NO GALPAO

MODO TEMPO MAXIMO
Remoto 2 minutos
OBJETIVO

Retirar um palete com carga do interior do galpao e
posiciona-lo integralmente na Area de Retirada, utilizando a
Faixa de Circulagdo nos deslocamentos.

PONTUAGAO INICIAL COMPETENCIA
100 pontos Garfos, alinhamento e
coleta

CONFIGURAGAO INICIAL

O robé inicia na Area de Partida. O palete com carga fica no
interior do galp&o, com os canais orientados para a face de
acesso indicada no Memorial da Arena. A Area de Retirada
inicia vazia.

Elementos utilizados: robd, palete com carga, galpdo, Faixa de Circulagdo, Area de Retirada.

SEQUENCIA OPERACIONAL

. Partir da Area de Partida.

. Utilizar a Faixa de Circulagéo até o acesso do galpéo.
. Ingressar pela abertura prevista.

. Inserir os garfos nos canais do palete.

. Elevar e retirar integralmente o palete.

. Retornar a Faixa de Circulagao.

. Depositar o palete na Area de Retirada.

. Retirar os garfos e recuar.

ONOOADAWN=

DESCONTOS POR TAREFA NAO CONCLUIDA

CONDIGOES DE CONCLUSAO

° Palete integralmente contido na Area de Retirada.
e  Carga apoiada sobre o palete.

e  Garfos completamente retirados.

o Robd sem contato com o conjunto e fora do galp&o.
CRITERIOS DE VALIDAGAO

e  Verificagdo visual da posigéo final.

e  Carga permanece sobre o palete.

e Auséncia de contato do rob6é com o conjunto.

Tarefa nao concluida Desconto

Nao chegar ao galpdo pela Faixa de Circulagédo
Nao ingressar corretamente no galpao

Nao inserir os garfos nos canais

Nao elevar o palete

Nao retirar o palete do galpao

N&o retornar a Faixa de Circulagéao

N&o posicionar na Area de Retirada

-10
-10
-15
-15
-20
-10
-20

Recomendacées técnicas: treinar aproximagao frontal e alinhamento dos garfos; testar folgas dos canais do palete; controlar a

velocidade ao sair do galpéo.

Observacao da missao

O palete podera ser recuperado pelo proprio robd durante a tentativa. Nao havera corregdo manual.
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MO02 TRAVESSIA DA PONTE

MODO TEMPO MAXIMO
Remoto 3 minutos
OBJETIVO

Coletar um palete com carga, transporta-lo pela Faixa de
Circulagéo, atravessar obrigatoriamente a ponte e deposita-lo
na Area de Entrega.

PONTUAGAO INICIAL COMPETENCIA
100 pontos Estabilidade, tragao e
transporte

CONFIGURAGAO INICIAL

O robé inicia na Area de Partida. O palete com carga fica na
Area de Retirada, com os canais acessiveis. A ponte e a
Area de Entrega iniciam livres.

Elementos utilizados: robd, palete com carga, Faixa de Circulagéo, ponte, Area de Entrega.

SEQUENCIA OPERACIONAL

. Partir da Area de Partida.

. Coletar o palete na Area de Retirada.

. Retornar a Faixa de Circulagao.

. Alinhar o robd com a ponte.

. Atravessar integralmente a ponte.

. Prosseguir pela Faixa de Circulagao.

. Depositar o palete na Area de Entrega.
. Retirar os garfos e recuar.

ONOOORAWN-=

DESCONTOS POR TAREFA NAO CONCLUIDA

CONDIGOES DE CONCLUSAO

e  Travessia integral da ponte.

o Palete integralmente contido na Area de Entrega.

e  Carga apoiada sobre o palete.

e  Garfos retirados e robd sem contato com o conjunto.

CRITERIOS DE VALIDAGAO

e Asrodas e o conjunto transportado ultrapassam
completamente a saida da ponte.

e A carga permanece apoiada e estavel.

° Posicao final da entrega conferida pela projecéo vertical.

Tarefa nao concluida Desconto

N&o coletar o palete

Nao retornar a Faixa de Circulagédo
N&o alinhar para acesso a ponte
N&o iniciar a travessia

N&o concluir a travessia

N&o chegar a Area de Entrega

Na&o posicionar integralmente o palete

-15
-10
-10
-15
-25
-10
-15

Recomendacgées técnicas: reduzir a velocidade na aproximagao e travessia; controlar o centro de gravidade do conjunto; treinar

corregdes sem contato prolongado com guias.

Observacgao da missao

A travessia da ponte é obrigatéria. Nao sera permitido contorna-la por percurso alternativo.
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M03 ENTREGA DE PRECISAO

MODO TEMPO MAXIMO PONTUAGAO INICIAL COMPETENCIA
Remoto 4 minutos 100 pontos Controle fino e
posicionamento

OBJETIVO CONFIGURAGAO INICIAL

Coletar um palete com carga, transporta-lo pela Faixa de O robé inicia na Area de Partida. O palete com carga fica no
Circulagdo e deposita-lo exatamente na Area de Entrega ponto de coleta definido no Memorial da Arena. A Area de
delimitada. Entrega, de 200 x 200 mm, inicia vazia.

Elementos utilizados: robd, palete com carga, Faixa de Circulagdo, Area de Entrega.
SEQUENCIA OPERACIONAL CONDIGOES DE CONCLUSAO

1. Partir da Area de Partida. e  Palete apoiado no piso e integralmente dentro da area.
2. Utilizar a Faixa de Circulaggo. e Nenhuma parte do palete tocando ou ultrapassando a linha.
3. Coletar e elevar o palete. e  Carga apoiada sobre o palete.
g' Xll'.ar;]sportar © conJuntci ate r?lf.Area de Entrega. e  Garfos retirados e robd sem contato com o conjunto.
SA inhar com a marcagéo gréfica. CRITERIOS DE VALIDAGAO
. Depositar o palete integralmente na area.
7. Retirar completamente os garfos. ° Conferéncia pela projecéo vertical de qualquer parte do
8. Recuar sem deslocar o palete. palete.

° Linhas delimitadoras permanecem livres.
° Conjunto permanece imével apds o recuo.

DESCONTOS POR TAREFA NAO CONCLUIDA

Tarefa nao concluida Desconto

N&o coletar o palete -15
Nao transportar pela Faixa de Circulagéo -15
N&o chegar a Area de Entrega -20
N&o alinhar com a area delimitada -15
N&o depositar integralmente na area -25
N&o retirar completamente os garfos -5

N&o recuar sem deslocar o palete -5

Recomendacées técnicas: utilizar baixa velocidade nos movimentos finais; treinar liberagao do palete sem arraste; considerar a
projecao frontal dos garfos na manobra.

Observacgao da missao
A Area de Entrega mede 200 x 200 mm. Qualquer contato do palete com a linha impede a validagdo da colocagéo integral.
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M04 RETORNO OPERACIONAL E INSPECAO

MODO TEMPO MAXIMO PONTUAGAO INICIAL COMPETENCIA
Remoto 3 minutos 100 pontos Navegacao e
estacionamento

OBJETIVO CONFIGURAGAO INICIAL

Conduzir o robd, sem palete e sem carga, da Area de O robd inicia sem palete na Area de Entrega, na orientagao

Entrega até a Area de Inspegao, pela Faixa de Circulagéo e indicada no Memorial da Arena. A Area de Inspegao inicia

sem ingressar em areas proibidas. livre e os elementos fisicos permanecem nas posi¢oes
oficiais.

Elementos utilizados: robd, Faixa de Circulagdo, Area de Inspecgao, areas proibidas.

SEQUENCIA OPERACIONAL CONDIGOES DE CONCLUSAO

1. Partir da Area d'e Entreg'a. ) e  Robd integralmente contido na Area de Inspegao.

2. Ingressar na Faixa de Circulag&o. e Nenhuma parte, inclusive garfos, tocando ou ultrapassando
3. Percorrer o trajeto definido. alinha.

4. Respeitar as areas proibidas. °
5. Aproximar-se da Area de Inspegao.

6. Posicionar integralmente o robd dentro da area.
7. Parar completamente o robd.

Rob6é completamente imovel.

° Rob6 sem contato com elementos fisicos.
CRITERIOS DE VALIDAGAO

° Envelope completo do robd considerado na inspegao.
° Imobilidade verificada apds o posicionamento.

e Auséncia de contato com estruturas da arena.

DESCONTOS POR TAREFA NAO CONCLUIDA

Tarefa nao concluida Desconto

N&o ingressar na Faixa de Circulagéo -15
Nao percorrer o trajeto definido -20
N&o chegar a Area de Inspecéo -25
Nao estacionar integralmente na area -25
N&ao manter o robd imével -10
Permanecer em contato com elemento fisico -5

Recomendagdes técnicas: treinar frenagem e estacionamento dentro de area restrita; considerar os garfos no envelope do rob6; prever
corregao de trajetéria sem invadir areas proibidas.

Observacgao da missao
A Area de Inspegdo mede 200 x 200 mm. Qualquer parte do robd sera considerada no posicionamento.
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MO05 MISSAO FINAL: OPERACAO INTEGRADA

MODO TEMPO MAXIMO PONTUAGAO INICIAL COMPETENCIA
Misto 6 minutos 100 pontos Integragcado remota e
autéonoma

OBJETIVO CONFIGURAGAO INICIAL

Executar uma operagéo logistica completa, integrando O robd inicia na Area de Partida em modo remoto. O palete

condugao remota, coleta, transporte, navegagdo autbnoma e com carga fica no galpao. As Areas de Ativagdo e

entrega final do palete. Desativagao, a pista autdnoma e a Area de Entrega iniciam
livres.

Elementos utilizados: robd, palete com carga, galpdo, areas de transigo, pista auténoma, Area de Entrega.

SEQUENCIA OPERACIONAL CONDIGCOES DE CONCLUSAO

1. Partir em modo remoto e acessar o galpao pela Faixa de e  Sequeéncia remoto - autbnomo - remoto executada
Circulag&o. ) corretamente.

2. Coletar o palete e chegar a Area de Ativagao. e Trecho auténomo concluido sem comando remoto.

- Posicionar integralmente o robd na area. e Robd integralmente contido nas duas areas de transicao.
. Ativar o modo autdbnomo e bloquear comandos remotos. N Palete integralmente contido na Area de Entrega.

3
4
. Percorrer integralment ist tébnoma. p ~

5. Percorrer integraimente a pista autonoma CRITERIOS DE VALIDAGAO

6. Alcancar a Area de Desativacao.

7. Desativar o modo auténomo e retomar o modo remoto. e  Comandos remotos bloqueados durante todo o trecho

8. Seguir pela Faixa de Circulagao. auténomo.

9. Depositar o palete na Area de Entrega. ° Percurso auténomo concluido pela linha preta.

10. Retirar os garfos e recuar. ° Transi¢des realizadas somente nas areas previstas.
° Entrega final validada pela projecédo do palete.
CONDIGAO DE INVALIDAGAO
Corpando remoto durante o trecho autébnomo ou retomada antes
da Area de Desativacao resulta em zero ponto na missao.

DESCONTOS POR TAREFA NAO CONCLUIDA

Tarefa nao concluida Desconto

N&o coletar o palete -10
N&o chegar a Area de Ativagao -10
Na&o posicionar integralmente na Ativagao -10
N&o ativar corretamente o modo auténomo -15
N&o concluir o trecho autdénomo -25
Nao alcangar a Area de Desativagao -10
N&o retomar corretamente o modo remoto -5

Nao chegar a Area de Entrega -5

Nao posicionar integralmente o palete -10

Recomendagoes técnicas: implementar estados claros para os modos remoto e autdbnomo; testar a calibragéo do sensor sob diferentes
iluminagdes; treinar as transi¢cdes sem intervencao fisica.

Observacgao da missao
O operador somente podera retomar a condugdo remota depois que o robd estiver integralmente na Area de Desativagao.
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9. PENALIDADES, CONCLUSAO E VALIDAGAO

9.1 Penalidades gerais

Ocorréncia Desconto

Queda ou separagéo da carga em relagéo ao palete -10 por ocorréncia

Palete abandonado fora da area prevista -15

Colisdo com elemento fisico da arena -5 por ocorréncia

Deslocamento indevido de elemento da arena -5 por ocorréncia

Ingresso total ou parcial em area proibida -3 por ocorréncia

Saida deliberada da Faixa de Circulagao -2 por ocorréncia

Tempo excedido -0,1 ponto por segundo completo

9.2 Contabilizagao das ocorréncias

e  Contato continuo com o mesmo elemento sera registrado como uma Unica colisdo; nova ocorréncia exige afastamento e
novo contato.

e Cada ingresso em area proibida sera contabilizado apds a saida e nova entrada.

e Qualquer parte do rob6 sera considerada para ingresso em area proibida e posicionamento.

e  Os descontos por tarefas ndo concluidas e as penalidades gerais sdo acumulaveis, respeitado o limite minimo de zero
ponto.

e O término do tempo maximo ndo encerra automaticamente a missao; o desconto de tempo continua enquanto a equipe
prosseguir.

9.3 Encerramento da tentativa

A missao sera encerrada por conclusao, desisténcia, paralisagéo do robd por mais de 60 segundos, situacdo de risco ou
determinagdo da organizagdo. A intervencgao fisica no robd, no palete, na carga ou nos elementos da arena encerra a tentativa,
sem reposicionamento ou reinicio. A pontuagao sera calculada com base nas tarefas validamente concluidas e nas penalidades
aplicaveis até o encerramento.

9.4 Critérios comuns de validagao

e As posigoes finais seréo conferidas somente apds a imobilizagdo do rob6 e dos elementos.

e A projecao vertical sera utilizada para verificar contengéo integral em areas delimitadas.

e A carga devera permanecer apoiada sobre o palete nas missdes de transporte e entrega.

e As tarefas somente serdo consideradas concluidas quando todos os requisitos descritos na ficha da missao forem
atendidos.
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10. RECOMENDAGOES TECNICAS AS EQUIPES

10.1 Preparacgao do sistema

e Verificar as dimensdes maximas e a integridade estrutural do robd antes de cada treino.

e  Testar autonomia das baterias, estabilidade da alimentagcdo e comportamento dos atuadores sob carga.
e  Repetir ciclos de coleta, elevagao, transporte e liberagao do palete até obter operagao consistente.

e  Treinar curvas, alinhamento e controle de velocidade na ponte e nas aproximagdes finais.

e  Preparar procedimento rapido de calibragao do seguidor de linha.

e  Testar as transigdes remoto - autbnomo - remoto em sequéncia completa.

e  Treinar a recuperagao do robd sem intervengéo humana.

e Levar ferramentas, baterias e pegas sobressalentes permitidas pelo Regulamento Técnico.

10.2 Plano minimo de treinamento

Dez ciclos consecutivos de insergéo, elevagao e retirada sem

Garfos e palete travamento.

Percurso com curvas em velocidades diferentes, sem separagéo

Transporte de carga da carga

Travessias repetidas nos dois sentidos, com controle de

Ponte velocidade e alinhamento.

Posicionamento integral na area de 200 x 200 mm e recuo sem

Entrega de precisao arraste.

Estacionamento Parada integral do envelope do robd na Area de Inspecéo.

Percurso completo sob iluminagéo representativa e com carga

Segue-linha transportada.

Blogqueio de comandos remotos no modo autdbnomo e retomada

Transi¢ées de modo "
¢ apenas na area correta.

Simulagdes completas com margem para corregdes e

Tem missa - A
empo de missdo recuperagao autbnoma.

10.3 Reconhecimento da arena oficial

Durante o periodo autorizado pela Comisséao Organizadora, as equipes deverao priorizar a verificagao de acessos, areas de
manobra, controle de velocidade, estabilidade da carga, precisédo de entrega, calibragdo dos sensores, transicdes de modo e
tempo real de execugéo. O reconhecimento ndo autoriza alteragéo dos elementos oficiais.

UniRV - Desafio UniRV de Robdtica e Inovagao Pagina 13 de 14



SUDOEXPO 2026 | Caderno de Missdes - Modalidade Il - AgroTech

11. CONSULTA RAPIDA E CONSIDERAGOES FINAIS

11.1 Consulta rapida

Coletar no galpao Area de Retirada 2 min
Mo02 Atravessar a ponte com Area de Entrega 3 min
carga
MO03 Entregar com preciséo Area de Entrega 4 min
Mo04 Retornar e estacionar Area de Inspegao 3 min
Coletar, navegar .
MO05 autonomamente e Area de Entrega 6 min

entregar

11.2 Seis regras para consulta imediata

1

Utilize a Faixa de Circulagao nos
deslocamentos entre areas.

4

Nao havera reposicionamento manual
do robo, do palete ou da carga.

11.3 Consideragoes finais

2

Cada missdao comega com 100 pontos e
possui uma tentativa oficial.

5

O tempo excedido reduz a pontuagao,
mas nao encerra automaticamente a
missao.

Remoto
Remoto

Remoto

Remoto

Misto

3

A arena é reinicializada pela
organizacao antes de cada missao.

6

No trecho autonomo da M05, comandos
r’emotos permanecem bloqueados até a
Area de Desativagao.

O desempenho nas missdes depende da integragéo entre projeto mecanico, controle de movimento, operagao dos garfos,
estabilidade da carga e programacao do trecho auténomo. As equipes devem preparar o robd para executar cada tarefa sem

intervencao fisica e para recuperar-se de desalinhamentos dentro do tempo disponivel.

Este Caderno de Missdes integra a documentagao oficial da SUDOEXPO 2026. Alteracoes relevantes serdo comunicadas
formalmente pela Comissao Organizadora. Em caso de divergéncia, prevalecem o Edital, o Regulamento Técnico, as

retificagdes e os comunicados oficiais.

Documento complementar

apresentados no Memorial da Arena.

A configuragdo geométrica definitiva, o posicionamento dos elementos e as referéncias visuais da arena serdo
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